






Batch Noise Adaptive Autopilot Controller （BNAAC）
BNAACは、現代制御理論を全面的に採用した省エネ型AutoPilotです。
船を取り巻く外乱特性を常時自動更新し、自動ゲインチューニングを行います。

・BNAACは、従来型パイロット(PT500A)と同等の保針
　性を約 60%少ない操舵量で実現します。
・Ballast 時と同様、船速に差が出るため、燃料消費量を
　改善します。

コースコントロール機能 （E-Course Pilot）*OPTION

*OPTION

航路損失を低減する対地型制御を組み込むことで、さらなる省エネ性を実現します。
APCDUホーム画面上の操舵モードをCRSに変更することでコースコントロールに移行することが可能です。

PT900オートパイロット

Steering mode, Rudder angle,
Rudder order etc

Turn moode, Heading to steer,
Commanded Track angle, XTE etc

: 計画航路
: 対水ベクトル
: 潮流
: 対地ベクトル
: 航跡

Cross Track Distance（XTD）

潮流

燃料消費量
改善率［％］

0.61

船速
改善率［％］

0.203

針路偏差
改善率［％］

-1.08

操舵量
改善率［％］

60.89FullVLCC

吃水船種

PT900Aの充実した省エネ機能 Track Control System
PT900は様々なECDISとトラックコントロールのインターフェースを実現し、
高度な航行制御を行うことが可能です。
トラックコントロールシステムは船舶が受ける潮流や風の影響によって生じるドリフトを補正し、
計画航路を保持することで航海の安全に寄与します。




